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فُزست مطالة

تثدیل فًریٍ•

ٍ ی سیگىا ل َای متىايب• تثدیل فًری

خًاص تثدیل فًریٍ•

چىد مثال•
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َمگزایی تثدیل فًریٍ

در چٍ شزایطی می تًان اس سیگىال تثدیل فًریٍ  •
گزفت؟

.تٍ طًر مطلك اوتگزال پذیز تاشد–

ٌ ی محديد سماوی تعداد محديدی ماکشیمم ي  – در یک تاس
.میىیمم داشتٍ تاشد

ٌ ی سماوی محديد تعداد وقاط گسستگی  – در یک تاس
.محديد تاشد
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:خطی تًدن•
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:شیفت سماوی•
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َمگزایی تثدیل فًریٍ

در چٍ شزایطی می تًان اس سیگىال تثدیل فًریٍ  •
گزفت؟

.تٍ طًر مطلك اوتگزال پذیز تاشد–

ٌ ی محديد سماوی تعداد محديدی ماکشیمم ي  – در یک تاس
.میىیمم داشتٍ تاشد

ٌ ی سماوی محديد تعداد وقاط گسستگی  – در یک تاس
.محديد تاشد
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ٍ ی سیگىال پزیًدیک تثدیل  فًری

سیگىال َای پزیًدیک در شزط ايل اس شزایط  •
Dirichlet  ی تثدیل ٍ صدق ومی کىد، تزای محاسث

ٍ ی آن َا تٍ طزیك سیز عمل می کىیم :فًری
ٍ ی یک سیگىال تٍ صًرت  • فزض کىید تثدیل فًری

:سیز تاشد
:خًاَیم داشت•
در وتیجٍ•
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ٍ ی سیگىال پزیًدیک تثدیل  فًری

ٍ ی یک  • ٍ ی تثدیل فًری ي در وتیجٍ تزای محاسث
ٍ آن   سیگىال پزیًدیک اتتدا ضزایة سزی فًری

:محاسثٍ می شًد

:مثال•
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مثال

ٍ ی سیگىال سیز را حساب کىید• :تثدیل فًری
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ی فرکاوس‌مشتق در حًزٌ
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